
Risunok 1:
Tok dwigatelq postoqnnogo toka bez
aktiwnogo filxtra (a) i s filxtrom (b).
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Dlq aktiwnoj kompensacii garmonik i
reaktiwnoj mo]nosti.

Koli^estwo \lektri^eskih ustrojstw
s nelinejnymi wolxt-ampernymi hara-
kteristikami, ob_edinennyh setx@,
neuklonno wozrastaet. Proizwodimye imi
garmoniki porovda@t na nagruzkah seti
naprqveniq, kotorye iskava@t osnownoe
naprqvenie sistemy.

|ti iskaveniq dejstwu@t na wse \lek-
tri^eskoe oborudowanie, podkl@^ennoe
k seti, wyzywaq peregrew motorow, trans-
formatorow, kondensatorow, perekl@-
^atelej i kabelej. Iskaveniq w seti
pitaniq mogut wyzywatx powy[ennyj [um,
izlu^aemyj nekotorymi \lektri^eskimi
ustrojstwami. Iskaveniq w seti pitaniq
mogut wyzwatx newernu@ rabotu ^uwstwi-
telxnyh \lementow sistem \lektri^eskoj
za]ity, uprawleniq i sglaviwaniq
pulxsacij. Naibolee \ffektiwnym
sredstwom podawleniq garmonik qwlqetsq
aktiwnyj filxtr MaxSine.

Aktiwnyj filxtr MaxSine



Risunok 2:
Shema raboty MaxSine
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Dlq sniveniq urownq garmonik imeetsq mnovestwo re[enij.
Ispolxzuemaq w filxtre MaxSine zapatentowannaq teh-
nologiq Direct Phase Current Control (DPCC) sowmestno
s usower[enstwowannym metodom prostranstwennogo wektora
pozwolqet \ffektiwno ponizitx urowenx garmonik i kom-
pensirowatx wliqnie reaktiwnoj mo]nosti.

WOZMOVNOSTI FILXTROW MaxSine

- W celqh prostoty raboty polxzowatelxskij interfejs
sostoit iz grafi^eskogo displeq i knopok

- Otobravenie sostoqniq
- Prostaq nawigaciq po men@
- Prosmotr \lektri^eskih parametrow
- Intuitiwno ponqtnaq nastrojka rabo^ih parametrow

- Izmereniq
- Naprqvenie w seti i tok nagruzki
- Ob]ie garmoni^eskie pomehi, naprqvenie i tok 

nagruzki
- Grafi^eskoe otobravenie naprqvenij i tokow 

setewyh garmonik

- Dwa izolirowannyh whoda dlq distancionnogo uprawleniq

- Tri relejnyh wyhoda dlq uprawleniq i signalizacii

- Dwa revima kompensacii
 - Selektiwnyj 1-25, bystryj revim

- Realxnogo wremeni   selektiwnyj, swerhbystryj 
revim

- Wybor otdelxnyh garmonik do 25-j, kompensacionnyj
faktor 0-100%

- Kompensaciq osnownoj reaktiwnoj mo]nosti, kompen-
sacionnyj faktor 0-100%. Pri zadanii 100% noj
kompensacii ko\fficient mo]nosti rawen 1,  i w seti
stabiliziruetsq linejnyj tok

- Trehfaznaq kompensaciq tokowyh garmonik primerno do
50-j garmoniki, swerhbystryj revim.

- Pri primenenii ̂ etyrehprowodnoj tehnologii ustranqetsq
tok nejtrali.

- Prewoshodnye dinami^eskie harakteristiki, wremq otklika
w swerhbystrom revime - menee 1 ms i 20 ms (50 Gc)
w bystrom revime

- Pri malyh tokah nagruzki ustrojstwo perekl@^aetsq w
vdu]ij revim

- Podkl@^enie PK ^erez raz_em RS485
- Ne okazywaet wozdejstwiq na sistemy podawleniq pulxsacii
- |lektronnaq za]ita ot peregruzok
- Movet ispolxzowatxsq w so^etanii s oby^nymi sglavi-

wa@]imi kondensatornymi batareqmi
- Primenenie filxtrow \konomi^eski oprawdano dave pri

malom i srednem urownqh \nergopotrebleniq

Harakteristiki filxtra MaxSine ne zawisqt ot:
• formy kriwoj kompensiruemogo toka
• dinamiki izmeneniq toka
• fazy toka (induktiwnoj/emkostnoj nagruzki)
• naprawleniq toka (generaciq/potreblenie)
• fazy nagruzki (simmetri^noj/nesimmetri^noj)
• ka^estwa naprqveniq pitaniq
• impedansa (\kwiwalentnogo soprotiwleniq) seti pitaniq

AKTIWNAQ KOMPENSACIQ TOKOW GARMONIK
I REAKTIWNOJ MO}NOSTI



ODIN PRODUKT  MNOGO WOZMOVNOSTEJ

Filxtraciq garmonik
Kak pokazano na risunke 2, uprawlqemyj isto^nik toka
(aktiwnyj filxtr) podkl@^aetsq parallelxno k nagruzke,
porovda@]ej garmoniki. |tot uprawlqemyj isto^nik toka
generiruet te ve garmoni^eskie toki, ^to i nagruzka, no
w protiwofaze. Takim obrazom, sistema budet nagruvena
tokom, ime@]im ^astotu perwoj garmoniki.

Korrekciq ko\fficienta mo]nosti
Filxtr MaxSine korrektiruet ko\fficient mo]nosti
putem poda^i w setx reaktiwnogo toka osnownoj ^astoty.
Stepenx kompensacii movet bytx zadana ot 0 do 100%.
Pri zadanii 100%-noj kompensacii ko\fficient mo]-
nosti rawen 1, i w seti stabiliziruetsq linejnyj tok.
Pri \tom rabota filxtra ne zawisit ot fazowogo sdwiga
nagruzki, emkostnoj ili induktiwnoj.

Kompensaciq kolebanij/sglaviwanie pikow
Aktiwnyj filxtr MaxSine movet ispolxzowatxsq dlq
kompensacii padenij naprqveniq, wyzwannyh podkl@^eniem
bolx[ogo koli^estwa dinami^eskih reaktiwnyh nagruzok.
Takie padeniq, wyzywaemye podkl@^eniem nagruzki, dlqtsq
oby^no ne bolee dwuh periodow. Ustrojstwo sglaviwaniq
aktiwnyh pikow prednazna^eno takve dlq poda^i w setx
aktiwnoj mo]nosti na neprodolvitelxnoe wremq.

Gibridnaq dinami^eskaq kompensaciq
ko\fficienta reaktiwnosti
Predstawlqet soboj sistemu kompensacii kolebanij w teh
slu^aqh, kogda primerno polowina ot trebuemoj reaktiwnoj
mo]nosti wyrabatywaetsq oby^noj kondensatornoj bata-
reej, podkl@^ennoj parallelxno k filxtru MaxSine.

Aktiwnoe whodnoe ustrojstwo (wyprqmitelx)
Pozwolqet preobrazowywatx whodnoe naprqvenie peremen-
nogo toka w postoqnnyj tok i naoborot. Risunok 4: Shema podkl@^eniq filxtra

MaxSine 3L bez nejtrali, promy[lennoe
primenenie

Risunok 5:
Shema podkl@^eniq filxtra MaxSine 4L
s nejtralx@, ofisnye priloveniq

Filxtr MaxSine movet bytx ustanowlen w l@boj
to^ke seti. Posle prowedeniq izmerenij i opre-
deleniq spektra garmonik w razli^nyh to^kah cepi,
neobhodimo wybratx odin iz sledu@]ih metodow
kompensacii: a) kompensaciq otdelxnoj nagruzki;
b) kompensaciq gruppowoj nagruzki ili s) ob]aq
kompensaciq (sm. risunok 3).

|ffektiwnostx re[eniq zawisit ot tipa neli-
nejnyh nagruzok i seti. Kompensiruemu@ mo]nostx
reaktiwnoj nagruzki na ^astote osnownoj garmoniki
opredelq@t po ras^etnym parametram wyhoda
ustrojstwa. 4-prowodnye aktiwnye filxtry
rekomenduetsq ispolxzowatx w teh slu^aqh, esli tok
garmonik w nejtrali prewy[aet 5% ot weli^iny
fazowogo toka.

Dannye, neobhodimye dlq wybora mo]nosti
aktiwnogo filxtra MaxSine
• Shema kompensiruemoj sistemy
• Nominalxnye naprqvenie i ^astota
• Toki garmonik
• Reaktiwnaq mo]nostx

Risunok 3:
Ustanowka aktiwnogo
filxtra MaxSine
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MaxSine Nomin. Faznyj Tok Wes {irina Glubina Wysotana
mo]n. tok nejtrali

na 400 W L1,L2,L3 N
Tip (kWA) (A) (A) (kg) (mm) (mm) (mm)

MaxSine 25A-3L 17 25 – 130 600 400 1000
MaxSine 50A-3L 35 50 – 150 600 600 1200
MaxSine 100A-3L 70 100 – 240 600 500 1800
MaxSine 60A-4L*2 40 60 120 325 600 500 1800
MaxSine100A-4L*1 70 100 100 350 800 500 2000

Bolx[aq nominalxnaq mo]nostx movet bytx dostignuta putem parallelxnogo soedineniq filxtrow
MaxSine. Drugie tipy filxtrow movno polu^itx, sdelaw zakaz.

Kompensiruemaq mo]nostx
(a = nominalxnyj wyhodnoj
tok w A)

Ko\fficient opredeleniq se^eniq
nejtrali
s=1
s=2
s=3 (odno-, dwuh- i trehkratnyj
faznyj tok sootwetstwenno)

Trehfaznoe podkl@^enie s
nejtralx@
(b=4, ofisnye priloveniq)
i bez nee (b=3, promy[lennye
priloveniq)

OBOZNA~ENIQ USTROJSTW: MaxSine (a)A-(b)Lx(c)

Tehni^eskie harakteristiki:

Nominalxnoe naprqvenie: 3 x 400 B +10% -20%
(otkloneniq ot nominalxnogo naprqveniq po trebowani@)

~astota: 50/60 Gc ± 2%
Gisterezis toka: Primerno 10% ot srednekwadr. zna^eniq nomin. toka
Peregruzo^naq sposobnostx: 1,2 x I sr. kw (dinami^.)
~astota perekl@^eniq: 10 kGc (primerno)
Bespotencialxnye wyhodnye 3 [t. (pusk/indikaciq/trewoga), 2A/250 W peremennogo toka
kontakty
Wremq otklika: menee 1 ms, swerhbystryj revim

20 ms (50 Gc), bystryj revim
Ko\ff. ST: 100-3000 / 1 A, klass 0,5 treb.
Rasseiwaemaq mo]nostx: menee 3% nominalxnoj mo]nosti ustrojstwa
Urowenx [uma: menee 60 dB
Temperatura okr. sredy: 0° - 40°C
Temperatura hraneniq: -25 ... +55°C (VDE 0160)
Temperatura transportirowki: -25 ... +70°C (VDE 0160)
Wysota ustanowki: < 1000 m nad urownem morq

(za dop. informaciej obra]ajtesx k postaw]iku)
Wlavnostx wozduha: 0-85% (bez kondensacii)
{kaf: 2 mm listowoe velezo, RAL 7035
Stepenx za]ity: IP21
Sootwetstwie standartam
|MI: EN 61000-6-2 / EN 50081-2

Priwedennye dannye i ill@stracii ne qwlq@tsq obqzatelxnymi. W swqzi s usower[enstwowaniem
izdeliq, my ostawlqem za soboj prawo izmenqtx informaci@, ukazannu@ w nastoq]em dokumente, bez
dopolnitelxnogo uwedomleniq.
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